Ainekood IF16097

NIMETUS Robootika

Maht EAP 3

Kontakttundide | Oppesemester: Arvestus

maht: 42 S

Eesmark:

Valikaine. Tutvustada dppijatele manipulaatorite ja robotite
voimalusi ja piiranguid ning kasutatavaid tehnoloogiaid. Anda
praktilised oskused tdotavate elektrooniliste prototiiiipide
kokkupanekuks.

Aine lithikirjeldus:

(sh iseseisva td0 sisu
kirjeldus vastavuses
iseseisva t00 mahule)

— Robootikaplatvormid, nende eripdrad. Automaatikasiisteemid
igapédevaelus. Kasutatavad viljund- ja sisendseadmed:
valgusdioodid, mootorid, kdlarid, Elektroonika pdhitded. Arduino
plaadi programmeerimisvdimalused, arenduskeskkond. Digitaal- ja
analoogkanalid. Lisamoodulid plaadil. Arvutiga suhtlemine COM-
pordi kaudu. Eripédraseid sisendeid kasutavate rakenduste loomine.
Seadmete ehitamine kdeparaste vahenditega.

Opiviljundid:

Teadmised
Teab ja tunneb mitmesuguseid andureid ja viljundseadmeid,
robootika ja elektroonika pohimdisteid.

Oskused
Suudab koostada vastavalt sisendandmetele otsuseid tegevaid
elektroonika- ja mehhaanikalahendusi.

Hindamismeetodid:

Arvestus

Arvestuse saamiseks aines tuleb koostada ja dppejoule ette ndidata
ning seletada tundides kavas olnud tehnilised lahendused, osaleda
seminaril ning sooritada arvestustoo.

Tapsem kirjeldus kursuse lehel

http://minitorn.tlu.ee/~jaagup/kool/java/kursused/juht.html

Oppejoud:

Jaagup Kippar, Tanel Toova

Ingliskeelne nimetus:

Robotics



http://minitorn.tlu.ee/~jaagup/kool/java/kursused/juht.html

Eeldusaine:

Kohustuslik kirjandus:

Massimo Banzi. Getting Started with Arduino.

Asenduskirjandus:

(iilidpilase poolt 14bi
tootatava kirjanduse
loetelu, mis katab
ainekursuse loengulist
0sa)

Ainet pole voimalik 1dbida ainult asenduskirjanduse alusel.
Kokkulepped véimalikud varem elektroonikaga tdsisemalt
tegelenud Oppuritega.

Oppetdos osalemise ja
eksamile/arvestusele
padsemise nouded

Arvestuse Kirja saamiseks peab kaasa to6tama vahemalt tiheksas
praktikumis, osalema seminaril, sooritama arvestustoo ning
kavandama ja koostama seadme olgu iiksi voi kuni neljaliikmelise

grupiga.

Iseseisva t00 nouded

Esitatavad t66d:
Viimistletud tunnindited
Kontrollt6o

Seminar

Tapsemad seletused ja tihtajad ilmuvad semestri kdigus kursuse
lehele

Eksami
hindamiskriteeriumid
vOI1 arvestuse
sooritamiseks vajalik
miinimumtase

Hindamiskriteeriumid, millest hindamisel 1dhtutakse:

Teadmised
Arvestatud: Teab ja tunneb mitmesuguseid andureid ja
véljundseadmeid, robootika ja elektroonika pohimdisteid.

Oskused
Arvestatud: suudab koostada vastavalt sisendandmetele otsuseid
tegevaid elektroonika- ja mehhaanikalahendusi.

Informatsioon kursuse
sisu kohta, kursuse
jaotumine teemade
kaupa sh

Liabitavad teemad néddalate voi loengute kaupa.

02.09 Robootikalahenduste tutvustus, kasutatavad platvormid.
Arduino-plaadi ithendamine arvutiga, LED-tulede vilgutamine




kontakttundide ajad

09.09 Liilitite ja skeemihaldusplaadi kasutamine. Tulede ja
lihtmootorite juhtimine.

16.09 Servomootorite juhtimine, nende abil rakenduste loomine.
Andurid. COM-pordi kaudu andmete saatmine arvutisse

23.09 Jaagup COM-pordi kaudu andmete saatmine loodud
seadmesse. Processing-tarkvara abil klientprogrammi koostamine.

30.09 Relee, kaugusandur, valgusandurid
07.10 Lahenduste kavandamine ja loomine
14.10 Jaagup Koolifiiiisika elektriosa kordamine
28.10 Vorguiihendusega moodulid: SMS, Wifi
04.11 Tanel Lahenduste loomine
11.11 Lahenduste loomine

(16.-17. novembril Robotex)
18.11 Kontrollt6o
25.11 Lahenduste loomine
02.12 Valminud seadmete esitlus

09.12 Seminar

Oppeainet kureeriv
iiksus:
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